ประมวลรายวิชา (Course Syllabus)
1) รหัสวิชา 2103213

2) จำนวนหน่วยกิต 3(3-0-6) หน่วยกิต
3) ชื่อรายวิชา กลศาสตร์วิศวกรรม 1 (Engineering Mechanics I)

4) คณะ วิศวกรรมศาสตร์ ภาควิชา วิศวกรรมเครื่องกล
5) ภาคการศึกษา ปลาย
6) ปีการศึกษา 2559
7) ชื่อผู้สอน
	ชื่ออาจารย์ผู้สอน
	ตัวย่อ
	ตอนเรียนที่
	วัน เวลา


	รศ.ดร.พงศ์แสน พิทักษ์วัชระ 
	PPT
	1
	MO WE  11:00-12:30

	ผศ.ดร.ชัญญาพันธ์ วิรุฬห์ศรี
	JVS
	2
	TU    8-9:30

FR   11:00-12:30

	ผศ.ดร.ไพรัช ตั้งพรประเสริฐ
	PTP
	3
	TU    8:00-9:30

FR   11:00-12:30


8) เงื่อนไขรายวิชา
8.1) วิชาที่ต้องเรียนมาก่อน ไม่มี
8.2) วิชาบังคับร่วม ไม่มี
8.3) วิชาควบ ไม่มี
9) สถานภาพของรายวิชา วิชาบังคับ ของหลักสูตร วิศวกรรมศาสตร์บัณฑิต
10) ชื่อหลักสูตร วิศวกรรมศาสตร์บัณฑิต
11) วิชาระดับ ปริญญาบัณฑิต
12) จำนวนชั่วโมงที่สอน/สัปดาห์ 3 ชั่วโมง
13) เนื้อหารายวิชา
ระบบแรง แรงลัพธ์ สมดุล แรงกระจาย สถิตยศาสตร์ของไหล พลศาสตร์ของอนุภาค การเคลื่อนที่สมบูรณ์และสัมพัทธ์ของวัตถุเกร็ง กฎการเคลื่อนที่ข้อที่สองของนิวตัน
14) ประมวลการเรียนรายวิชา
14.1) วัตถุประสงค์เชิงพฤติกรรม
 - สามารถกำหนดประเภทต่างๆของแรงได้
 - สามารถคำนวณแรงลัพธ์ได้
 - สามารถคำนวณแรงในสภาวะสมดุลได้
 - สามารถคำนวณแรงเสียดทานในกรณีทั่วๆไปได้
 - สามารถคำนวณแรงกระจาย จุดศูนย์กลางมวล แรงกระทำจากของเหลวได้
 - สามารถกำหนดประเภทของการเคลื่อนที่และแรงที่กระทำได้
 - สามารถคำนวณความเร็วและความเร่งได้การเคลื่อนที่ในระนาบของอนุภาคและวัตถุเกร็ง
 - สามารถคำนวณแรงที่เป็นต้นเหตุของการเคลื่อนที่ของอนุภาคและวัตถุเกร็งและแรงได้
14.2) เนื้อหารายวิชาต่อชั่วโมง
	Week
	Hour
	Topic
	Activities
	Chapter 

	1
	1
	1. Introduction to Statics

1.1 Basic Concepts

1.2 Scalars and Vectors

1.3 Newton's Law
	Lecture and homework
	1

	
	2
	2. Force Systems

2.1 Forces
	Lecture and homework
	2

	
	3
	Section A: Two-Dimension Force Systems

2.2 Rectangular Components
	Lecture and homework
	2

	2
	4-6
	2.4 Moment

2.5 Couple

2.6 Resultants
Section B: Three Dimensional Force

2.7 Rectangular Components
	Lecture and homework
	2

	3
	7-9
	2.8 Moment and Couple
2.9 Resultants
3 Equilibrium

3.1 Introduction
Section A: Equilibrium in Two Dimension

3.2 Mechanical System Isolation
	Lecture and homework
	2
3

	4
	10-12
	3.3 Equilibrium Conditions
Examples of equilibrium problems
	Lecture and homework
	3

	5
	13-15
	Section B: Equilibrium in Three Dimension

3.4 Equilibrium Conditions
Examples of equilibrium problems
	Lecture and homework
	3

	6
	16-17
	4 Friction

4.1 Introduction

4.2 Type of Friction

4.3 Dry Friction
	Lecture and homework
	4

	
	18
	5 Distributed Forces

5.1 Center of Mass

5.2 Centroids of Lines, Area and Volume

5.3 Composite Bodies and Figures: Approximation
	Lecture and homework
	5

	7
	19-21
	5.4 Fluid Statics
	Lecture and homework
	5

	8
	22-24
	Midterm examination
	
	

	9
	25-27
	6 Introduction to Dynamics

6.1 Basic Concepts

6.2 Newton's Law

6.3 Law of Gravitation

7 Kinematics of Particles

7.1 Rectilinear Motion
	Lecture and homework
	6
7

	Week
	Hour
	Topic
	Activities
	Chapter 

	10
	28-30
	7.2 Plane Curvilinear Motion

7.3 Rectangular Coordinates (x-y)

7.4 Normal and Tangential Coordinates (n-t)


	Lecture and homework
	7

	11
	31-33
	7.5 Polar Coordinates (r-θ)

7.6 Relative Motion (Translating Axes)
	Lecture and homework
	7

	12
	34-36
	8. Kinetics of Particles

8.1 Newton's Second Law

8.2 Equation of Motion

8.3 Rectilinear Motion

8.4 Curvilinear Motion
8.5 Work and Energy
	Lecture and homework
	8

	13
	37-39
	9. Plane Kinematics of Rigid Bodies

9.1 Introduction

9.2 Rotation

9.3 Absolute Motion

9.4 Relative Velocity

9.5 Instantaneous of Center of Zero Velocity
	Lecture and homework
	9

	14
	40-42
	9.6 Relative Acceleration


	Lecture and homework
	7

	15
	43-45
	Review
	
	

	
	
	Final Examination
	
	


14.3) วิธีจัดการเรียนการสอน  การบรรยาย 45 ชั่วโมง,
14.4) สื่อการสอน
กระดานดำและชอล์ก แผ่นใสและแผ่นทึบ
   สื่อนำเสนอในรูปแบบ PowerPoint

สื่ออิเล็กทรอนิกส์ / เว็บไซต์ : http://cmuthita.wixsite.com/2103213
14.5) การมอบหมายงาน
14.5.1) ข้อกำหนดวิธีการมอบหมายงาน และส่งงาน
- การมอบหมายงานผ่าน http://www.meweb.eng.chula.ac.th/course/213-EngMech/

- ส่งการบ้านที่กล่องรับงานแยกตามตอนเรียน ที่หน้าลิฟต์ชั้นล่างตึกฮันส์บัลตลิ
14.5.2) ระบบจัดการการเรียนรู้ที่ใช้มีรายละเอียดที่
http://cmuthita.wixsite.com/2103213
14.6) การวัดผลการเรียน
14.6.1) การบ้านรวมทั้งหมดประมาณ 18 ครั้ง ให้ตรวจสอบที่ Web 
5 คะแนน
14.6.2) การประเมินการทำงานหรือกิจกรรมในชั้นเรียน 


5 คะแนน
14.6.3) การสอบกลางภาค 





50 คะแนน
14.6.4) การสอบไล่ 






50 คะแนน
          รวม 







110 คะแนน
14.7) ตารางสรุปประมวลการเรียนและการวัดผล ดูเอกสารแนบ ตาราง ก
14.8) เกณฑ์การให้คะแนน
- ผังวัตถุอิสระ และ/หรือ ผังอย่างอื่นได้ ผังความเร็ว ผังความเร่ง และ แกนอ้างอิงที่เหมาะสม ถ้าไม่เขียน
จะให้ศูนย์ทั้งข้อ ถ้าเขียนได้ถูกต้องจะให้ 2-3 คะแนน
- วิธีการถูกต้อง รวมถึงการอ้างสูตร แทนค่าได้ถูกต้อง สมการต่างๆได้ถูกต้อง มีคำอธิบายการทำงานเป็น
ขั้นตอน เขียนคำตอบเป็นระเบียบและอ่านง่าย จะให้ 4-5 คะแนน
- คำตอบ ประกอบด้วยขนาด ทิศ หน่วย และนัยสำคัญ ถูกต้องจะให้ 2-3 คะแนน โดยที่คะแนนรวมแต่ละ
ข้อเป็น 10 คะแนน
14.9) การให้เกรด A ได้คะแนนอย่างน้อย 80%, F ได้คะแนนน้อยกว่า 35%

15) รายชื่อหนังสืออ่านประกอบ
15.1) หนังสือบังคับ
- Meriam and Kraige, Engineering Mechanics, Volume 1, STATICS, SI Edition Version, John Wiley

& Son.

- Meriam and Kraige Engineering Mechanics, Volume 2, DYNAMICS, SI Edition Version, John

Wiley & Son.

 หรือ
- R.C. Hibbeler, Engineering Mechanics, STATICS, SI Edition

- R.C. Hibbeler, Engineering Mechanics, DYNAMICS, SI Edition

หรือ
15.2) หนังสืออ่านเพิ่มเติม
 N/A
15.3) บทความวิจัย/บทความวิชาการ (ถ้ามี)

15.4) สื่ออิเล็กทรอนิกส์ หรือ เว็บไซต์ที่เกี่ยวข้อง
http://cmuthita.wixsite.com/2103213
16. การประเมินผลการสอน
16.1) รูปแบบการประเมินการสอน การสอนแบบบรรยาย
16.2) การปรับปรุงจากผลการประเมินการสอนครั้งที่ผ่านมา
เพิ่มหัวข้อ Work and Energy ตัดหัวข้อ Motion Relative to Rotating Reference ตามหลักสูตรปี 2554
16.3) การอภิปรายหรือการวิเคราะห์ที่เสริมสร้างคุณลักษณะที่พึงประสงค์ของบัณฑิตคณะวิศวกรรมศาสตร์ จุฬาฯ ดูเอกสารแนบ ตาราง ข
ตาราง ก วิธีการเรียนและวัดผลการเรียนในแต่ละวัตถุประสงค์เชิงพฤติกรรม
	วัตถุประสงค์เชิงพฤติกรรม
	วิธีการสอน
	การวัดผล

	
	
	โจทย์
ฝึกฝน
	สอบกลางภาค
	สอบปลายภาค

	1. สามารถกำหนดประเภทต่างๆของแรงได้
	บรรยายแล้ว
อภิปรายในห้อง
	
	
	

	2. สามารถคำนวณแรงลัพธ์ได้
	
	
	
	

	3. สามารถคำนวณแรงในสภาวะสมดุลได้
	
	
	
	

	4. สามารถคำนวณแรงเสียดทานในกรณีทั่วๆไปได้
	
	
	
	

	5. สามารถคำนวณแรงกระจาย จุดศูนย์กลางมวล แรงกระทำจากของเหลวได้
	
	
	
	

	6. สามารถกำหนดประเภทของการเคลื่อนที่และแรงที่กระทำได้
	'
	
	
	

	7. สามารถคำนวณความเร็วและความเร่งได้การเคลื่อนที่ในระนาบของอนุภาคและวัตถุเกร็ง
	
	
	
	

	8. สามารถคำนวณแรงที่เป็นต้นเหตุของการเคลื่อนที่ของอนุภาคและวัตถุเกร็งและแรงได้
	
	
	
	


	วัตถุประสงค์เชิงพฤติกรรม
	คุณสมบัติบัณฑิตที่พึงประสงค์ของคณะวิศวกรรมศาสตร์ (ผลลัพธ์ที่คาดหวังของหลักสูตร)
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ตาราง ข ความสัมพันธ์ระหว่างวัตถุประสงค์เชิงพฤติกรรมและคุณสมบัติที่พึงประสงค์ของคณะฯ
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